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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez zamawiajgcego
Specyfikacja dotyczy wykonania ,REMONT OCZYSZCZALNI SCIEKOW W M. KAMIENICA”.

1.2. Przedmiot i zakres robot
Przedmiotem Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac
polegajgcych na remoncie oczyszczalni sciekéw w Kamienicy. Planowane przedsiewziecie zwigzane
jest z duzg awaryjnoscig oczyszczalni spowodowang przez wyeksploatowane urzadzenia w tym gtdwnie
automatyke proceséw oczyszczania.
W szczegdlnosci roboty dotycza:

A. Remont gtéwnej szafy sterowniczej wraz z wizualizacja

B. Wymiana pomp w pompowni $ciekdw

C. Wymiana sond poziomu w zbiornikach i pompowni

D. Wymiana mieszadet w reaktorach

E.Wymiana dyfuzoréow w reaktorach

Prace zwigzane z realizacjg projektu wykona¢ po wytyczeniu geodezyjnym obiektéw.

1.3.  Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych
Towarzyszace roboty obejmuja:

. pompowanie sciekéw doptywajacych do oczyszczalni z ominieciem miejsca robét (kolejno
pompowni $ciekdw i zbiornikdw reaktoréw)

. oprdéznienie ze sciekdw a nastepnie oczyszczenie komory pompownii zbiornikéw reaktoréw
z zalegajgcego osadu

. utylizacja osaddéw i powstatych w wyniku remontu odpaddéw

. wykonanie préb szczelnosci i rozruchu wykonanych instalacji, w tym préby rownomiernego

napowietrzania na wodzie instalacji wymienionych dyfuzorow
Uznaje sie ze w/w roboty towarzyszace sg wkalkulowane w cene umowng wykonania remontu.

1.4. Informacje o terenie budowy

Teren objety planowanym zamierzeniem to dziatka oczyszczalni sciekdow w Kamienicy, Gmina
Kamienica powiat nowosgdecki numer ewidencyjny 4715/1.

Dziatka inwestycji przylega bezposrednio od strony wschodniej do potoku Kamienica. Dostep
komunikacyjny — bezposrednio z drogi gminnej znajdujgcej sie po stronie zachodniej oczyszczalni.

1.5. Organizacja robot, przekazanie placu budowy.

Przekazanie terenu realizacji rob6t remontowych.

Zamawiajgcy w wyznaczonym terminie przekaze Wykonawcy obiekt do wykonania prac remontowych
objetych niniejszg specyfikacja.

Uzgodnienia. Planowane do realizacji roboty kwalifikuje sie jako remont obiektu. Roboty te nie
wymagajg uzgodnien.

1.6. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy na terenie robdt, w pomieszczeniach biurowych na
placach sktadowych i magazynach oraz w pojazdach. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb
zgodny z przepisami p.poz. i zabezpieczone przed dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty wywotane niewtfasciwym prowadzeniem robdt
remontowych.



1.7. Nazwy i kody: grup robét, klas robét i kategorii robét.

Klasyfikacja robdt objetych przedmiotem zamdwienia w zakresie sieci i przytagczy wodociggowych oraz
robot towarzyszacych

45311100-1: Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

45311200-2 Roboty w zakresie instalacje elektrycznych

45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego

45317100-3 Instalowanie elektrycznych urzadzen pompowych

45317300-5 Instalowanie elektrycznych urzadzen rozdzielczych

45351000-2 Mechaniczne instalacje inzynieryjne

1.8. Okreslenia podstawowe

Odbidr techniczny czesciowy — odbidr tych elementéw, ktére podlegajg zakryciu przed catkowitym
zakoniczeniem montazu.

Odbidr techniczny koricowy — odbidr po zakoriczeniu planowanej realizacji

Inspektor nadzoru — osoba z uprawnieniami budowlanymi do nadzorowania robdt kontrolujgca
przebieg inwestycji z ramienia Zamawiajgcego.

Kierownik Budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, posiadajgca odpowiednie uprawnienia
upowazniona do kierowania robotami budowlanymi

Materiaty — wszelkie wyroby niezbedne do wykonania robdt, zgodne ze STWIOR.

Oferta Wykonawcy— zaakceptowany przez Zamawiajgcego na etapie przetargu, kosztorys ofertowy na
przedmiotowg inwestycje wraz ze wszystkimi zatgcznikami formalnymi i prawnymi, jakie dostarczyt
Wykonawca, bedac Oferentem.

Przedmiar robét — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar).

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych (STWIOR) — zbiér wymagan
organizacyjnych i technicznych stanowiacy czes¢ kontraktu

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Wymagania ogodlne dotyczgce wtasciwosci materiatow i wyrobow

Przy wykonywaniu robdt remontowych nalezy stosowaé wyroby budowlane o wtasciwosciach
uzytkowych umozliwiajgcych obiektom budowlanym spetnienie wymagan podstawowych,
okreslonych w art. 5 ust. 1 ustawy Prawo Budowlane oraz wyroby dopuszczone do obrotu
powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie.

Wszystkie materiaty i urzadzenia przewidywane do wbudowania beds zgodne z postanowieniami
Umowy i niniejszej specyfikacji. Wykonawca jest zobowigzany do przedstawienia do zatwierdzenia
Inspektorowi Nadzoru dokumentéw potwierdzajacych zgodnos$é materiatdéw planowanych do
wbudowania z wyzej wymienionymi dokumentami.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan iloSciowych i jakosciowych materiatéw
dostarczonych na plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie i wbudowanie.

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materiaty, elementy budowlane i urzadzenia
wbudowane, montowane lub instalowane w trakcie realizacji robét budowlanych odpowiadaty
wymaganiom, okreslonym w art. 10 ustawy Prawo Budowlane.

Wszystkie materiaty i urzgdzenia stosowane przy realizacji inwestycji muszg by¢:

. dopuszczone do obrotu i stosowania zgodnie z obowigzujgcym prawem, w tym w szczegélnosci
Prawem Budowlanym (Dz.U. 1994 nr 89 poz. 414 Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej
Polskiej z dnia 8 czerwca 2017 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy - Prawo budowlane
Dz.U. 2017 poz. 1332) i Ustawgq z dnia 16.04.2004 o wyrobach budowlanych (Obwieszczenie Marszatka
Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 8 wrzesnia 2016 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu
ustawy o wyrobach budowlanych i posiada¢ wymagane prawem deklaracje lub certyfikaty zgodnosci i
oznakowanie Dz.U. 2016 poz. 1570),

. zgodne z zapisami dokumentacji projektowej,



. zgodne z zapisami STWIOR

o nieuzywane i nieuszkodzone.

2.2. Urzadzenia technologiczne

2.2.1. Pompy

W pompowni po opréznieniu i oczyszczeniu zbiornika z osadéw zainstalowaé dwie pompy zatapiane z
przynaleznym sprzetem (kolanem sprzegajgcym, prowadnicami), kazda o wydajnosci 16 |/s przy
wysokosci podnoszenia 8,5mstw. Pompy kanalizacyjne o wolnym przelocie min. 65mm. Moc jednej
pompy 3,0kW.

. pompy powinny pochodzi¢ od producenta, ktéry posiada serwis firmowy lub autoryzowany na
terenie Polski gwarantujgcy szybka obstuge gwarancyjng jak i pogwarancyjna.

. Pompy wirowe odsrodkowe o kompaktowej, monoblokowej konstrukcji, z bezposrednim
napedem elektrycznym z wirnikiem hydraulicznym zamocowanym bezposrednio na wale silnika
przeznaczone do pracy w zanurzeniu. Silnik oddzielony od czesci hydraulicznej za pomocg komory
buforowej (olejowej). Catos¢ umieszczona w jednej obudowie, stopien ochrony IP68.

. Pompy przeznaczone do wody, $ciekdw zawierajgcych ciata state i zanieczyszczenia widkniste
. Pompy opuszczane po 2-ch prowadnicach 2” do Zzeliwnej stopy sprzegajgcej DN80 mm lub DN
65;

. Wirnik pompy pétotwarty, dwutopatkowy, symetryczny, z mozliwoscig adaptacyjnego

osiowego przemieszczania sie o podwyzszonej odpornosci na zatykanie lub w zaleznosci od miejsca
zastosowania wirnik pompy otwarty, wielotopatkowy, w systemie hydraulicznym ,Vortex”

Wirnik i pierscien wlotowy z zeliwa wysokochromowego nie gorszego niz EN GJN-HB555 (XCr23) o
zawartosci chromu 25% i powierzchni utwardzonej do min 60 HRC, o podwyzszonej odpornosci na

wycieranie;

o Czujniki termiczne (termokontakty) zabudowane w cewkach stojana muszg zadziataé¢ w
temperaturze 140 °C;

o Korpus pompy i obudowa napedu wykonane z zeliwa nie gorszego niz EN GJL 250;

o Wat pompy utozyskowany w fozyskach tocznych niewymagajacych dodatkowego smarowania
oraz regulacji,

. Wat pompy wykonany ze stali nierdzewnej martenzytycznej o wtasciwosciach mechanicznych
i antykorozyjnych nie gorszych niz stal EN 1.4057;

. Wat pompy pomiedzy silnikiem, a korpusem pompy uszczelniony za pomocg wysokie] jakosci

podwadjnego uszczelnienia mechanicznego czotowego z pier$cieniami uszczelnienia zewnetrznego
wykonanymi z materiatu o odpornosci antykorozyjnej na Scieki nie gorszej niz weglik wolframu i
gestosci materiatu nie nizszej niz 14g/cm3, pracujgcymi niezaleznie od kierunku obrotow;

. Pompy wyposazone w silniki elektryczne trojfazowe pradu zmiennego 400V, 50 Hz, rodzaj
pracy S1. Silnik chtodzony przez optywajgce medium;

. Komora buforowa (olejowa) wypetniona olejem parafinowym, nieszkodliwym dla sSrodowiska
w przypadku powstania wycieku;

. Silnik pomp musi posiada¢ wbudowane w uzwojenia stojana czujniki termiczne odtaczajgce
pompe od zasilania w przypadku przecigzenia silnika.

. W komorze silnika musi by¢ zabudowany czujnik przeciekdéw wspétpracujacy z uktadem
sygnalizujgcym przeciek.

. Praca czujnikdéw termicznych i czujnika przecieku kontrolowana przez montowany w szafie

sterowniczej przekaznik wspotpracujgcy z uktadem sygnalizacyjnym.
Wymiary zbiornik pompowni:

- $rednica 2,5m

- wysokos¢ czynna 6,06m

2.2.2. Mieszadta
W kazdym zbiorniku reaktora w miejscu istniejgcych zamontowac mieszadta zanurzalne z konstrukcjg
wsporczg i zurawikiem. Moc mieszadet po 1,5kW kazde. Razem ilos¢ mieszadet 4.



Wszystkie urzagdzenia — mieszadta zanurzalne powinny pochodzi¢ od jednego producenta i posiadac
serwis firmowy lub autoryzowany na terenie Polski gwarantujacy szybka obstuge gwarancyjng jak i
pogwarancyjna.

B.1) Wymagania techniczne dla mieszadet zatapialnych szybkoobrotowych:

o Konstrukcja mieszadet monoblokowa, kompaktowa, z bezposrednim napedem elektrycznym z
roboczym wirnikiem smigtowym zamocowanym bezposrednio na wale silnika przeznaczona do pracy
w zanurzeniu. Silnik oddzielony od czesci hydraulicznej za pomocg komory buforowej (olejowej). Catosc
umieszczona w jednej obudowie, stopien ochrony IP68.

. Maksymalna temperatura medium nie nizsza niz 40°C, pH 1-12;
. Maksymalna lepkos$¢ cieczy nie nizsza niz 5000 cp;
. Wirnik $migtowy dwutopatkowy (samoczyszczacy);

Predkos$¢ obrotowa mieszadet zgodna z predkoscig obrotows silnika (naped bezposredni), nie
wieksza niz 1400 obr./min;

. Piasta, wirnik i obudowa silnika wykonana ze stali nierdzewnej EN 1.4404;

. Wat mieszadta wykonany ze stali nierdzewnej martenzytycznej o wtasciwosciach
mechanicznych i antykorozyjnych nie gorszych niz stal EN 1.4057;

. Kabel zasilajgcy do pracy w zanurzeniu o wysokiej wytrzymatosci doprowadzony w sposéb
zapewniajgcy wodoszczelnosé;

o Mieszadta muszg byé wyposazone w silniki elektryczne tréjfazowe pradu zmiennego o klasie
izolacji nie gorszej niz F(155°C) IEC85; Silnik chtodzony przez optywajace medium;

o Uszczelnienie watu mechaniczne czotowe podwdjne. Uszczelnienie zewnetrzne wykonane z

materiatu o wiasciwosciach antykorozyjnych nie gorszych niz weglik wolframu i gesto$ci materiatu nie
nizszej niz 14g/cm3,

. Komora olejowa wypetniona olejem ekologicznym — nieszkodliwym dla $rodowiska w
przypadku powstania wycieku;
o Silnik mieszadta musi posiada¢ wbudowane w uzwojenia stojana czujniki termiczne

odtaczajgce mieszadto od zasilania w przypadku przecigzenia silnika. Czujniki termiczne winny zadziata¢
w temperaturze powyzej 140 st.C.

. W komorze silnika musi by¢ zabudowany czujnik przeciekdow wspdtpracujacy z uktadem
sygnalizujgcym przeciek.

. Konstrukcja nosna (prowadnica) z mozliwoscig regulacji kagta poziomego ustawienia mieszadta
w zbiorniku co 10 stopni, wykonana z profilu kwadratowego 50x50mm;

. Prowadnica mieszadta wykonana ze stali nierdzewnej nie gorszej niz EN 1.4301.

Wymiary zbiornika w ktérym montowane bedg mieszadta to 8,25x8,4m, wysokos$¢ czynna 4,0m,
wysokosc¢ catkowita 4,7m, wysokos$¢ minimalna 2,0m.

Przed montazem mieszadet nalezy oprdzni¢ zbiornik i zdemontowac istniejgce mieszadta.

2.2.3. Dyfuzory

Planowana jest wymiana dyfuzoréw rurowych w dwdch zbiornikach reaktoréw biologicznych o
wymiarach w rzucie 8,25x8,4m. Nie przewiduje sie wymiany rurazu doprowadzajacego powietrze do
dyfuzoréw oraz kolektoréw powietrznych do ktérych mocowane sg dyfuzory.

tacznie w kazdym zbiorniku zamontowanych jest 30 dyfuzoréw rurowych, monolitycznych
montowanych w postaci podwdjnych zestawdw o dtugosci kazdego zestawu 2x 1060mm i srednicy
64mm z membramami membranami EPDM (FLEXNORM).

Wydajnoé¢ nominalna instalacji napowietrzania dla kazdego zbiornika to 5,43m3/min.

Ze wzgledu na dobry stan instalacji doprowadzajacej powietrze do dyfuzoréw nalezy zamontowac
dyfuzory, ktérych mocowanie moze by¢ przeprowadzone na istniejgcych przekrojach kolektoréw
powietrznych.

Nalezy wymieni¢ istniejgce dyfuzory na dyfuzory jak istniejgce lub o parametrach i budowie
rownowaznej.

2.3. Wymagania dla materiatéw do wykonania instalacji technologicznych



Nalezy unikaé stykania sie ze sobg powierzchni dwdch niejednakowych materiatéw, a wszedzie tam,
gdzie jest to niemozliwe, materiaty te muszg by¢ tak dobrane, aby réznica ich naturalnych potencjatéw
nie przekraczata 250 miliwoltdw. Nalezy zastosowaé powlekanie galwaniczne lub inng technike
zabezpieczenia stykajacych sie ze sobg powierzchni w celu zmniejszenia réznicy potencjatéw do
dopuszczalnego poziomu.

Wszystkie materiaty i ich wykonczenia bedy posiadaty przedtuzong zywotnos$¢ i odpornosé w
otaczajgcych warunkach klimatycznych. Materialty uzyte w miejscach wentylowanych lub
klimatyzowanych bedga tak dobrane, by ich wtasciwosci nie ulegty zmianie w przypadku awarii systemu
wentylacji lub klimatyzaciji.

Wszystkie pokrywy, kotnierze, potgczenia zostang odpowiednio zlicowane, nawiercone, dopasowane,
wydrazone, zamontowane, zfazowane (jesli zajdzie taka konieczno$¢) zgodnie z obowigzujgcymi
najwyzszymi standardami jakosci. Podobnie, wszystkie pracujgce elementy instalacji i inne przyrzady,
zostang w sposéb doktadny dopasowane, wykonczone, zamontowane i wyregulowane.

Rury oraz wszelkie elementy faczace je, przewidziane do zastosowania w ramach realizowanego
przedsiewziecia, muszg by¢ materiatami pierwszej klasy, o regularnym, kotowym przekroju i
jednakowej grubosci, wolne od zgorzelin, rozwarstwien, porowatych struktur i innych defektow i
zostang dobrane tak, aby bezawaryjnie funkcjonowac w warunkach zadanych wyjsciowych temperatur
i ci$nienia. Instalacja musi by¢ ztozona z uwzglednieniem pdzniejszego tatwego demontazu i wymiany
pomp oraz armatury i innych urzadzen.

Ztacza kompensacyjne i roztgczki bedg miaty postac tulei z podwdjnym kotnierzem. Roztgczki musza
by¢ odporne na maksymalne ci$nienie wystepujgce w rurach i wykonane zostang z materiatu jak
pozostata czes¢ rurociggu.

Nalezy zastosowac pofaczenia kotnierzowe rur na pofaczeniu z maszynami i urzadzeniami w celu
tatwego demontazu. Niezbedne jest zwrdcenie uwagi na koniecznos¢ takiego wykonania potaczen, aby
pozniejszy ich demontaz nie nastreczat probleméw. Korice rur uzytych do potgczenia z kotnierzami i
zwezkami kotnierzowymi nalezy zlicowac i scali¢ zgodnie z wymogami producenta potgczen. Wszystkie
luzne (wystepujace osobno) kotnierze nalezy potgczy¢ z kotnierzami zamocowanymi na state przy
pomocy Srub.

Potaczenia kotnierzowe zaopatrzone zostang w gumowe uszczelki o grubosci 3 mm z otworami na
Sruby. Lico wszystkich kotnierzy musi by¢ wyrobione maszynowo, co da pewnosé, ze jego krawedz
utworzy kat 90° z osig rurociggu lub armatury.

Wszystkie materiaty niezbedne do potgczenia i montazu zamontowanych urzadzen jak i dyfuzoréw zz
orurowaniem, facznie z podporami, zostang przewidziane w ramach podpisanego Kontraktu.
Wszystkie ponawiercane przewody zostang przed podtgczeniem do urzadzen przedmuchane
sprezonym powietrzem.

Wykonawca zwrdci uwage na koniecznos¢ zastosowania ,luzéw” na tgcznikach rur z uwagi na osiadanie
konstrukcji i konieczno$¢ kompensowania naprezen mechanicznych i termicznych, ktére nie mogg by¢
przenoszone przez elementy nosne. Nalezy zastosowac potgczenia elastyczne, pierscienie dystansowe
i karbowane rury, by zabezpieczy¢ pewien margines btedu. Rurociggi zostang zaprojektowane w taki
sposoéb, aby liczba kotew, slepych zakoriczen, zakretéw, tréjnikdw i zasuw byta jak najmniejsza.

W miare mozliwosci ocene materiatéw nalezy prowadzi¢ w oparciu o PN.

2.4. Materialy instalacyjne zwigzane remontem szafy sterowniczej i zabudowg sond.
Materiaty instalacyjne wyszczegdélniono w przedmiarze robot.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki stosowany jest do konkretnych
rodzajow robédt. Liczba i wydajnos¢ sprzetu stosowanego przez Wykonawce ma gwarantowac
przeprowadzenie robdt zgodnie z niniejszg specyfikacjg oraz dotrzymanie terminu umownego.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywania robdt i srodowisko.



4, TRANSPORT

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich $rodkéw transportu, ktére pozwolg unikngc
uszkodzen i odksztatcen przewozonych materiatéw oraz nie bedg wptywaty negatywnie na stan
istniejgcych drdg i infrastruktury.

Materiaty i urzadzenia na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego
oraz BHP jak i instrukcjami producenta. Wykonawca w miare potrzeby uzyska wszelkie niezbedne
pozwolenia dla przejazdu swoich srodkéw transportu po drogach publicznych. Rodzaj oraz liczba
Srodkow transportu powinny gwarantowac prowadzenie robot zgodnie z zasadami zawartymi w ST i
wskazaniami Zamawiajgcego, oraz w terminie przewidzianym w kontrakcie.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT

5.1. Wymagania ogolne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje i ukonczenie prac zgodnie z wymaganiami
obowigzujgcymi PN i EN-PN i postanowieniami umowy, oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg
projektowg i wymaganiami STWIiOR.

Wykonawca w postepowaniu z odpadami pochodzgacymi z demontazéw bedzie postepowat zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami, w szczegdlnosci za$ przekaze Zamawiajgcemu kopie kart przekazania
odpadu.

5.2. Oproéznienie zbiornikow

Na czas wykonania planowanego zakresu remontu Wykonawca opracuje harmonogram robodt i
zatwierdzi go u Zamawiajgcego.

W pierwszej kolejnosci Wykonawca oprdzni zbiorniki w ktérych planowane sg roboty. W przypadku
reaktoréw biologicznych Wykonawca wykona roboty sukcesywnie zapewniajac utrzymanie ciggtosci
oczyszczania $ciekéw. Na czas remontu Uzytkownik nie bedzie dowozit Sciekdw dowozonych.
Oprodznienie zbiornikéw za zgodg Uzytkownika moze by¢ realizowane do czynnego reaktora
biologicznego.

Osady z czyszczenia dna zbiornikdw muszg by¢ wywozone poza teren oczyszczalni do innej pracujgcej
oczyszczalni.

Na czas prac w pompowni sciekdw Wykonawca wykona i utrzyma tymczasowg instalacje pompowg
(pompa, orurowanie), pompujac scieki ze studzienki sprzed pompowni na sitopiaskownik.

5.3. Rozbiorki, demontaze

Roboty rozbidorkowe (demontazowe) obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich zbednych
elementow (rozbiérke), wydobycie, segregacje wszelkich odpadéw i zatadunek na S$rodki
transportowe, wywodz i utylizacje lub sktadowanie odpaddw Roboty rozbidrkowe (demontazowe)
mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposdb zgodny z obowigzujgcymi przepisami BHP.
Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnosciag Wykonawcy powinien on
przewiez¢ je na miejsce wskazane przez Inspektora. Elementy i materiaty, ktdre stajg sie wtasnoscig
Wykonawcy powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Przed przystgpieniem do demontazu urzadzenia nalezy trwale odfgczy¢ od energii elektrycznej i
pozostatych medidéw.

W trakcie wykonywania robét Wykonawca winien przeprowadzié segregacje sktadowanych odpadow,
aby mozliwy byt ich wywéz w jednorodnych partiach (w rozumieniu obowigzujgcej klasyfikacji
odpadow) w celu zastosowania wtasciwego sposobu ich utylizacji.

Odpady nalezy utylizowa¢ w miejscu i w sposdb zgodny z wymogami prawa.

5.4. Montaz urzadzen technologicznych



Maszyny i urzadzenia i ich elementy powinny by¢ sprawdzane przed montazem, czy spetniajg
wymagania projektowe, czy sg oznakowane i czy nie sg uszkodzone. Wszystkie maszyny i urzadzenia
muszg by¢ nowe.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za zapewnienie catkowitej zgodnosci dostarczanych instalacji
elektrycznych i automatyki z wyposazeniem i urzgdzeniami mechanicznymi.

Kazde urzadzenie lub jego komponent powinny by¢ sprawdzone w dziataniu w zastosowaniach
podobnej natury i w warunkach przynajmniej takich, jak w planowanych robotach (brana bedzie pod
uwage m. innymi wielkos¢ zamontowanych urzadzen okreslana podstawowym parametr ich doboru).
Zamawiajgcy bedzie miat prawo zazgda¢ od Wykonawcy umotywowania wyboru dostarczanych
urzadzen listami referencyjnymi od min. 3-ch uzytkownikdw.

W przypadku, jesli zostanie udowodnione, ze materiat lub urzadzenie s3 jakosci gorszej niz wymagana,
Wykonawca bedzie musiat dokona¢ niezbednych zmian na swoj koszt wtgcznie z wymiang urzadzen.
Urzadzenia i sprzet Wykonawcy przeznaczony do pracy na zewnatrz powinien by¢ odporny na dziatanie
warunkéw atmosferycznych.

Nalezgce do urzadzen wyposazenie, urzgdzenia i aparatura kontrolno-pomiarowa (AKP) powinny by¢
zlokalizowane i montowane w miejscach i pozycjach zapewniajgcych zalecane warunki pracy.
Urzadzenia bedg gotowe do montazu zgodnie z wyznaczonym terminem produkcji i dostarczenia na
plac budowy, lecz jesli urzadzenia te sg przygotowane do montazu przed ustalong w umowie datg,
Wykonaweca ustali sposéb i miejsce ich magazynowania na placu budowy na koszt wtasny.
Wykonawca zapewni ubezpieczenie i weZmie na siebie petng i wytgczng odpowiedzialnos¢ za
bezpieczenstwo wszystkich urzagdzen magazynowanych na placu budowy do czasu ich montazu.
Wykonawca wezmie na siebie odpowiedzialnos¢ za operacje, opieke i obstuge wszystkich urzadzen na
placu budowy w trakcie i po ich montazu, do chwili przejecia obiektu do eksploatacji przez personel
Zamawiajgcego.

Prace montazowe realizowane bedg zgodnie harmonogramem opracowanym przez Wykonawce.
Uzycie niezbednego sprzetu, narzedzi, przyrzadéw pomiarowych, wykwalifikowanych i
niewykwalifikowanych pracownikéw w czasie budowy instalacji i montazu urzadzen, dokonane
zostanie na koszt Wykonawcy. Cata instalacja musi zosta¢ zakoriczona i pozostawiona w petni sprawna.
Przed rozpoczeciem prac Wykonawca dokona ustalen z Inspektorem po to, aby budowa instalacji i
montaz urzadzen nie kolidowaty z pracg urzadzen juz zamontowanych i pracujgcych. Wykonawca
dostarczy na plac budowy i zamontuje te elementy, ktére sg niezbedne do posadowienia instalacji
zanim instalacja dotrze na plac budowy.

Wykonawca musi przewidzie¢ i uwzglednié przestoje prac budowlanych wynikajgce z koniecznosci
zachowania ciggtosci pracy Urzadzen juz pracujgcych.

Wszystkie nietypowe przybory niezbedne do montazu instalacji zostang dostarczone przez
Wykonawce i pozostawione na miejscu po zakoriczeniu prac.

Wykonawca, w oparciu o Dokumentacje Projektowg, wykona roboty ziemne i montazowe zwigzane z
budowg fundamentéw i podtoza pod elementy konstrukcji, wtgcznie z wydrgzeniem otworéw i bruzd
do przeprowadzenia instalacji rurowych, okablowania, przewodéw ostonowych, zamocowania $rub
fundamentowych z ostrogami oraz tam, gdzie zachodzi konieczno$é, rozmaitych innych elementéw
zaznaczonych na rysunkach. Wykonawca zapewni wszystkie szablony niezbedne do ustalenia miejsc
mocowan, otwordéw, itp.

W kazdym miejscu nalezy uzyé podparcia o grubosci tak dobranej by byta ona odpowiednia z
dobranymi srubami mocujgcymi. Wyklucza sie stosowanie wiecej niz dwdch podktadek wyréwnujacych
w jednym miejscu, a grubosé kazdej podktadki nie moze przekracza¢ 3 mm. W przypadku konstrukcji
stalowych, przed przystgpieniem do prac przy montazu urzadzen, cato$¢ konstrukcji ustawiona na
fundamentach winna by¢ poddana regulacji i sprawdzeniu niwelacyjnemu zgodnosci ksztattu z
wymogami Dokumentacji Projektowe]. Przed przystgpieniem do usuwania podparé montazowych
nalezy dokonac kontroli i odbioru wszystkich potagczern montazowych. Tolerancje wykonania — zgodnie
zZ normami.

Urzadzenia nalezy ustawi¢ w osi, wypoziomowac i utwierdzi¢ poprzez dokrecenie nakretek Srub
dociskowych przy pomocy klucza standardowej dtugosci. Dopuszcza sie uzycie zaprawy cementowe;j
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dopiero po uruchomieniu urzgdzenia przez Inspektora i jego skontrolowaniu pod kagtem wystepowania
wibracji i niestabilnosci. Wykonawca uzyje zaprawy cementujgce]j przy pompach, silnikach, dzwigarach,
itp. po ich ostatecznym ustawieniu i zamocowaniu.

Wiasciwe ustawienie elementdéw takich jak: napedy, potaczenia, przektadnie, itp., wspotpracujacych ze
sobg w obrebie instalacji jest niezbedne do prawidtowej jej pracy. Dlatego kazde urzgdzenie zostanie
ustawione we wiasciwe]j pozycji przy pomocy dybli, szpilek i srub kierunkowych oraz innych srodkéw
umozliwiajgcych ponowne ustawienie urzadzen po pdzniejszych remontach i przeglgdach.
Mechanizmy napedowe urzadzen zostang przykryte ostonami. Wszystkie elementy obracajgce sieg,
wykonujgce ruch posuwisto-zwrotny, pasy napedowe, itp. zostang ostoniete co zapewni petne
bezpieczenstwo podczas rutynowej obstugi i napraw. Wszystkie zastosowane ostony muszg uzyskac
akceptacje Inspektora. Konstrukcja oston musi umozliwiaé ich tatwy demontaz w celu uzyskania
dostepu do urzadzenia bez koniecznosci wczesniejszego demontazu gtéwnych czesci urzadzenia.
Wykonawstwo Robdt prowadzic¢ zgodnie z projektem i obowigzujgcymi przepisami prowadzenia robdt
i BHP. Do urzadzenia gotowego dotgczy¢ DTR z wykazem elementdw z danymi technicznymi i
numerami katalogowymi. Wykona¢ podtgczenia urzadzenia do instalacji technologicznych.

Przed rozpoczeciem prac montazowych urzadzen technologicznych powinny by¢ zakoriczone prace
konstrukcyjno-budowlane wraz z wewnetrznymi instalacjami umozliwiajgcymi swobodne prowadzenie
montazu urzgdzen. Montazu urzadzen nalezy dokonywac¢ w oparciu o rysunki dostawcow i wytyczne
przedstawione w dokumentacjach techniczno-ruchowych.

Nalezy przestrzegac:

- wymagan producentéw co do wymogu uczestnictwa w montazu przedstawiciela producenta

- wymagan producenta co do przeszkolenia zatogi Wykonawcy w celu montazu urzadzenia

- warunku montazu lub odbioru po montazu przez zespot serwisowy dostawcy

jezeli powyzsze bytoby warunkiem udzielenia przez producenta gwarancji na dane urzadzenie.

W przypadku wyprzedzajgco wczeséniejszego dostarczenia urzgdzenia na plac budowy w stosunku do
przewidzianego terminu jego montazu Wykonawca ma obowigzek zapewniania odpowiednich
warunkéw sktadowania i przechowania urzadzenia, tak aby urzadzenie to nie tracito waloréw
uzytkowych.

Zakres robdt zwigzany z dostawami, montazem i rozruchem maszyn, urzadzen i sieci technologicznych
w obiektach do wykonania w ramach niniejszego Kontraktu obejmuje:

- dostawe i montaz maszyn i urzadzen;

- wykonanie zasilania elektrycznego urzadzen;

- wykonanie instalacji sterowania i automatyki, montaz aparatury AKPiA;

- sprawdzenie dziatania napeddéw urzadzen;

- sprawdzenie dziatania systemu sterowania urzadzeniami;

- sprawdzenie prawidtowosci przekazywanych sygnatow sterujgcych;

5.5. Montaz instalacji elektrycznych
5.5.1. Zakres robét elektrycznych

o dostawa i oprogramowanie systemu wizualizacji SCADA wraz z komputerem PC;
. remont rozdzielnicy gtdwnej, sterowniczej RGnn-0,4kV;

. rozruch obiektu, proby pomontazowe, szkolenie obstugi.

. dostawa, montaz i konfiguracje urzgdzen pomiarowych,

. zasilanie energetyczne urzadzen pompowych i mieszadet

. montaz i instalacja rozdzielnicy obiektowej pompowni sciekow,

o oprogramowanie sterownika PLC,

. oprogramowanie panelu operatorskiego sterownika,

. rozruch obiektu, proby pomontazowe, szkolenie obstugi.

5.5.2. Rozdzielnica gtéwna RGnn
Rozdzielnica gtéwna RGnn jest rozdzielnicg istniejgcg, w bardzo ztym stanie technicznym,
wymagajacym remontu.



Rozdzielnice wyremontowac wg istniejgcych schematéw strukturalnych. Szczegéty montazu i budowy
na rysunkach technicznych. Nalezy odtworzy¢ stan istniejgcy poprzez wymiane wszystkich modutéw
zasilania oraz automatyki i sterowania. Obudowa po remoncie pozostaje bez zmian.

5.5.3. Rozdzielnica obiektowa pompowni
Rozdzielnice obiektowa - obudowa stalowa, systemu szeregowego np. TS8 Rittal, stopiert ochrony min.
IP55, malowana proszkowo, ustawienie na fundamencie prefabrykowanym, podejscia kabli od dotu z
kanatu kablowego lub przepustéw poprzez cokét i uszczelnione ptyty kablowe.
Na drzwiach rozdzielnicy umiesci¢ manipulatory sterowania recznego, lampki oraz panel operatorski
HMI. Szczegdty montazu i budowy rozdzielnicy na odpowiednich rysunkach.
Rozdzielnica musi by¢ wykonana w warunkach warsztatowych, z zatgczonym swiadectwem kontroli
technicznej i funkcjonalnej rozdzielnicy,
5.5.4. Instalacje odbiorcze
Instalacje odbiorcze pozostajg bez zmian. W przypadku stwierdzenia uszkodzen przewoddw i kabli (
brak ciggtosci, przetarcia izolacji, popekania ) nalezy je bezwzglednie wymieni¢ na nowe o izolacji kabli
min. 1kV, a przewoddéw 0,4kV/0,75kV.
5.5.5. Instalacje AKPiA. Opis trybu sterowania
W zwigzku z remontem oczyszczalni $ciekdw caty system sterowania oczyszczalni $ciekdw nalezy
zmodernizowaé w oparciu o istniejgcy sterownik PLC oraz nowy komputer SCADA wraz z monitorem.
W dyspozytorni, oprdcz systemu sterujgcego oczyszczalnig sciekéw, funkcjonuje system wizualizacji
przepompowni Sciekdw, ktéry réwniez podlega modernizacji i przebudowie.
Centralnym punkt sterowania pracg oczyszczalni Sciekéw jest stacja SCADA (komputer PC z
oprogramowaniem wizualizacyjnym prace oczyszczalni) zlokalizowana w pomieszczeniu dyspozytorni
znajdujacej sie w budynku socjalno-energetycznym. Komputer stacji SCADA jest potgczony ze
sterownikami obiektowymi przez sie¢ Ethernet. Sterowniki obiektowe znajdujg sie w rozdzielnicach
obiektowych. Kazda rozdzielnica obiektowa zasilajgco-sterujaca lokalne urzgdzenia technologiczne
wyposazona jest w sterownik PLC i panel operatorski HMI.
Komunikacja pomiedzy sterownikami PLC, panelami HMI oraz stacjg SCADA realizowana bedzie w
standardzie Ethernet.
Przetworniki pomiarowe analizatoréw tlenu i gestosci oraz przemienniki czestotliwosci skomunikowad
ze sterownikiem PLC poprzez magistrale RS485 i protokdt Profibus DP lub przez standard 4-20mA.
Wyjatkiem jest komunikacja z poziomem osadu osadnikéw wtérnych — realizowana bezprzewodowo
w standardzie Modbus RTU.
Dodatkowo w standardzie RS485 podtaczyé sterownik stacji zlewczej sciekéw z komputerem PC i
dedykowanym oprogramowaniem dostarczonym razem ze stacjg zlewczg. Komputer PC nalezy
wyposazy¢ w odpowiednig karte do tgcznosci RS485. Dopuszcza sie zastosowanie innego protokotu
transmisji wg dostawcy stacji punktu zlewnego sciekdw.
Przyjeto czteropoziomowsq strukture sterowania:

e sterowanie miejscowe (reczne)

e sterowanie reczne z elewacji rozdzielnic obiektowych i rozdzielnic technologicznych

dostarczonych razem z urzadzeniami technologicznymi

e sterowanie reczne z poziomu aplikacji SCADA (sterowanie zdalne)

e sterowanie automatyczne realizowane przez program sterownikéw PLC
Sterowanie reczne realizowac z elewacji rozdzielnic lokalnych oraz przyciskami zabudowanymi na
urzadzeniach (zasuwy, pompa dozujaca, szafy elektryczne dostarczone wraz z urzadzeniami
technologicznymi) oraz za pomoca kaset sterowania miejscowego KSM zlokalizowanych przy
urzadzeniach. Sterowanie reczne w wiekszosci przypadkéw odbywac sie bedzie w stanach awaryjnych,
podczas prac serwisowych i remontowych.
Sterowanie automatyczne realizowaé przez algorytmy sterowania w oparciu o sterownik PLC
umieszczony w rozdzielnicach obiektowych. Sterowanie to stanowi¢ bedzie gtéwny tryb pracy
oczyszczalni.
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Dodatkowo przewiduje sie mozliwo$¢ sterowania recznego (zdalnego) z poziomu oprogramowania
wizualizacji SCADA z pom. dyspozytorni w budynku socjalno-energetycznym.

Kazde zadziatanie wytgcznika silnikowego lub termika wewnetrznego pompy, mieszadta, a w przypadku
falownikdéw czujnika PTC, musi by¢ sygnalizowane jako awaria i przekazywane do sterownika w celu
dostarczenia niezbednych informacji do sterowania poszczegdélnymi obwodami. Alarmy powinny by¢
wyswietlane w postaci odpowiednich komunikatéw na panelu operatorskim rozdzielnic obiektowych i
stacji SCADA.

Ostateczng s$rednice przeptywomierzy i typ czujnika, zakres sond hydrostatycznych oraz miejsce
montazu czujnikdéw pomiarowych uzgodnié z branzg technologiczng na etapie remontu.

Przetworniki i sondy pomiarowe montowac na konstrukcji ze stali nierdzewnej — ostona pogodowa z
ptyta montazowa.

Zasilanie

Sterowniki PLC panele operatorskie HMI zasilone powinny by¢ z uktadu zasilania gwarantowanego
24VDC. Zasilanie gwarantowane zapewnione 1z zasilacza buforowanego akumulatorami
bezobstugowymi 2x12V 7Ah. Zasilanie gwarantowane pozwoli na prace sterownika PLC i modemu
przez min. 2h.

5.5.6. Wytyczne do programu

Program sterujacy pracg oczyszczalni nalezy wykonaé w oparciu o branze technologiczng i wytyczne
przedstawiciela uzytkownika obiektu. Program powinien zapewnia¢ automatyczng prace obiektu.

W programie nalezy uwzglednié oraz zabezpieczenie przed jednoczesnym rozruchem urzadzen, ktére
moze spowodowad przecigzenie agregatu i zabezpieczenia w ztgczu kablowo-pomiarowym.
Dodatkowo, podczas awarii lub remontu stacji transformatorowej zasilajgcej obiekt oczyszczalni,
nalezy w programie sterownikéw PLC przewidzie¢ prace awaryjng —z ograniczeniem pobieranej mocy.
5.5.7. Wizualizacja procesu technologicznego

Przewiduje sie wykorzystanie panelu operatorskiego HMI umieszczonego na elewacji rozdzielnic do
lokalnej wizualizacji procesu technologicznego oraz oprogramowanie SCADA w pom. dyspozytorni do
wizualizacji pracy oczyszczalni Sciekow.

Komputer z programem wizualizacyjnym SCADA bedzie znajdowat sie w pom. dyspozytorni, w budynku
socjalno-energetycznym. Komunikacja miedzy systemem wizualizacji w (komputerem PC), a
sterownikami PLC w rozdzielnicach obiektowych, bedzie odbywaé sie z wykorzystaniem standardu
Ethernet i protokotu SRTP. Do obstugi i nadzoru stacji zlewczej Sciekdw dostarczona zostanie fabryczna
aplikacja zainstalowana na komputerze stacji SCADA wraz z ewentualnym konwerterem.

System musi realizowac funkcje zbierania i przetwarzania danych procesowych, wizualizacji stanu
procesu, sterowania nadrzednego, alarmowania i rejestracji zdarzen, archiwizacji danych,
udostepniania informacji o procesie.

Rejestracja i archiwizacja w ramach dostepnej pamieci sterownikéw PLC i paneli HMI oraz programu
SCADA. Wywotywane alarmy bedg informowac o niepozgdanych, badZ wrecz niebezpiecznych dla
procesu sytuacjach. Alarmy zostang wyswietlone na osobnej stronie alarmowej, a strona archiwum
wyswietli historie alarméw. Operator bedzie miat mozliwos¢ obstugi alarméw. Alarmy sprzetowe
zostang przedstawione na innej stronie. Dostep do wszystkich stron alarmowych bedzie mozliwy po
przycisnieciu odpowiednich przyciskéw na stronie menu. Skonfigurowane alarmy bedg zapisywane w
bazie danych. Kazdy alarm bedzie reprezentowany przez swojg nazwe, aktualny stan, moment zmiany
stanu, moment powrotu do stanu normalnego. W aplikacji bedg wykorzystane alarmy o charakterze
analogowym i binarnym. Alarmy analogowe beda wywotywane w zaleznos$ci od wartos$ci zmiennych.
Za posrednictwem systemu wizualizacji operator moze prowadzié¢ proces i jego codzienng obstuge.
Typowe elementy interfejsu operatora obejmuja okna odwzorowujgce przebieg procesu
technologicznego, gdzie w postaci animowanych obiektéw tekstowych i graficznych, ktdrych
wiasciwosci zmieniajg sie dynamicznie na podstawie stanu zmiennych procesowych. Wyswietlane
beda rdwniez wartosci pomiardw i stany pracy urzadzen technologicznych. Dostepne sg okna i przyciski
sterowania, okna alarméw aktywnych i dziennika alarmoéw archiwalnych, czasomierze monitorujgce
stany pracy urzadzen i napeddw, wykresy biezgce i archiwalne oraz raporty.
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W celu zwiekszenia czytelnosci zbieranych danych i ich pdzniejszej analizy oraz poréwnywania zmian
zachodzacych w procesie technologicznym zastosowane bedg wykresy.

5.5.8. Uwagi koncowe w zakresie sieci i instalacji energetycznych, AKPiA

Zastosowane materiaty i urzgdzenia muszg posiadac certyfikat CE. Po wykonaniu prac montazowych
nalezy wykonaé dokumentacje powykonawczg zawierajgcg protokoty ze stosownych ogledzin, badan,
pomiaréw, rozruchoéw itp. Roboty nalezy wykonaé zgodnie ze specyfikacjg techniczng i wymaganiami
uzytkownika.

Dokumentacja powykonawcza, oprdcz projektu powykonawczego, powinna zawiera¢ oswiadczenie
kierownika robét elektrycznych. o wykonaniu prac zgodnie z przepisami i wiedzg techniczng, protokéty
badann i ogledzin wykonanych instalacji oraz protokoty prob pomontazowych i rozruchdéw
technologicznych.

W trakcie robdét wykonawca zobowigzany jest do uzgadniania z Inwestorem szczegétdéw oraz
ewentualnych zmian powstatych podczas wykonywanych prac.

Zobowigzuje sie wykonawce robot, do $cistego przestrzegania obowigzujgcych przepiséw BHP i ppoz,
wykonywania instalacji zgodnie z obowigzujgcymi normami, jak réwniez do stosowania materiatéw i
urzadzen posiadajgcych atest i nie emitujgcych substancji szkodliwych dla zdrowia.

Prace elektryczne i AKPiA koordynowac z pracami sanitarnymi i budowlanymi.

5.6. Rozruch

Wykonawca w ramach ceny umownej poza montazem wykona rozruch zamontowanych urzadzen i
instalacji. W przypadku dyfuzoréw sprawdzenie ich wypoziomowania zostanie potwierdzone w prébie
na czystej wodzie.

W rozruchu instalacji musi uczestniczyé zatoga oczyszczalni. Z rozruchu instalacji wykonawca sporzadzi
protokét.

Ponadto Wykonawca w ramach rozruchu oprogramuje sterownik oraz wdrozy system wizualizacji
scada zgodnie z opisem pkt. 5.5.

Przed oprogramowaniem sterownika, harmonogram pracy poszczegdlnych urzadzen zostanie
uzgodniony z uzytkownikiem oczyszczani. Ponadto poza udzielong na roboty remontowe gwarancjg
Wykonawca zobowigzuje sie w okresie gwarancyjnym do min. 3 nieodptatnych  modyfikacji
oprogramowania na wniosek Zamawiajgcego.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Wymagania ogdlne

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca winien dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia
szczegoly swojego systemu zapewnienia jakosci, w postaci Programu Zapewnienia Jakosci, w ktérym
przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania robdét, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne, gwarantujgce wykonanie robét zgodnie ze STWIOR oraz poleceniami Inspektora.
Program zapewnienia jakosci winien zawiera¢:

- organizacje wykonania robdt, w tym termin i sposdb prowadzenia robdét,

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegélnych elementéw robdt,
- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robdt,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli.

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jakos$c¢ robot.
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Wykonawca dostarczy Inwestorowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2. Dokumentacja budowy

Dziennik robot

Dziennik robdt jest wymaganym dokumentem obowigzujgcym Inspektora nadzoru i Wykonawce w
okresie od rozpoczecia robét do zgtoszenia ich zakornczenia.

Wypetnienie Dziennika Robdt spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Robot bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczyé przebiegu robédt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej. Kazdy zapis w Dzienniku Robdt bedzie
opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, w porzadku chronologicznym. Zatgczone
do Dziennika Robdt protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone datg i podpisem

Karty Obmiaru

Karta Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw Robét o ile zawarta umowa na roboty budowlane nie stanowi inaczej. Obmiary
wykonanych Robét przeprowadza, sie w sposdb ciggty w jednostkach przyjetych w wycenionym przez
Wykonawce przedmiarze robdt i wpisuje do Karty Obmiaru. Karte Obmiaréw prowadzi Wykonawca,
notujac w niej wszystkie Roboty wykonane w danym okresie rozliczeniowym. Ich ilo$¢ potwierdza
Inspektor nadzoru, na podstawie dostarczonych obmiaréw geodezyjnych, wykonanych szkicow,
rysunkow lub zestawien.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatéw, orzeczenia o jakosci materiatdéw, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w Programie
Zapewnienia Jakosci. Dokumenty te stanowig zatgcznik do odbioru Robdt. Winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inspektora.

Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca zobowigzany jest w ramach zawartej umowy nieodptatnie wykonaé¢ dokumentacje
powykonawczg zawierajgcg DTR zastosowanych urzadzen.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw remontu zalicza sie dodatkowo:

- protokoty przekazania terenu robdét,

- plan BIOZ sporzadzony przez Wykonawce,

- protokoty odbioru Robét,

- protokoty wymaganych préb i badan,

- dokumenty potwierdzajgce jakos¢ i pochodzenie materiatéw i urzadzen,

- protokoty z narad i ustalen,

- korespondencje na budowie.

7. PRZEDMIARY | OBMIARY ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét i prowadzenia ksigzki obmiaréow

Jesli zawarta umowa nie stanowi inaczej to obmiar bedzie okreslaé¢ faktyczny zakres robdt
wykonywanych zgodnie z dokumentacja

projektowg i Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych w jednostkach
ustalonych w kosztorysie ofertowym. Wyniki obmiaru bedg wpisane do karty obmiaru.
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Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub w
pozostatych dokumentach nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robdt. Btedne
dane zostang poprawione wedtug instrukcji Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robdt
przeprowadzany bedzie na biezgco po ich ukoriczeniu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatéw

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej wykonanych robot, objetosci bedg wyliczone w m3 jako rzeczywista ich dtugosc
pomnozona przez $redni przekrdj. Montaz urzadzen, ksztattek i armatury obmierzany bedzie w
sztukach.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposdéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na Karcie Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatacznika do Ksiegi Obmiaru, ktérego wzdér zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.
Przy obmierzaniu wykonanych Robdt nie bedg uwzgledniane dodatkowe ilosci przeznaczone na straty
materiatdw w czasie ich transportu, sktadowania, zageszczania, uktadania.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzagdzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

Inspektor nadzoru zastrzega sobie prawo uczestnictwa we wszystkich procedurach odbiorowych.
Gotowos¢ robdt lub ich czesci do odbioru Wykonawca zgtasza wpisem do dziennika robot i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora.

8.1. Rodzaje odbioréow

Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

- odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi kornicowemu,

- odbiorowi ostatecznemu po uptywie okresu gwarancji na roboty.

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie zakresu jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu dokonuje Inspektor w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robaét.

Jakos¢ i zakres robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentdéw zawierajgcych
komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone badania, w konfrontacji z
Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych i
uprzednimi ustaleniami.

Odbidr koricowy

Odbiér koricowy przeprowadza sie po wykonaniu préoby koficowej — rozruchu wykonanych instalacji
zgodnie z warunkami Umowy z Wykonawca.

Catkowite zakorczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koricowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika robaét.

Odbidr koncowy robét nastgpi w terminie ustalonym w Umowie.
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Odbioru koncowego robdét dokona komisja odbiorowa z Inspektorem nadzoru na czele. Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw
badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robdt ze Specyfikacja Techniczng
Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych.

W toku odbioru koricowego robét, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie robét,
odbiordow robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu oraz odbioréw czesciowych.

Odbidr ostateczny- pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny oceni wykonane roboty zwigzane z usunieciem wad zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

8.2. Dokumentacja powykonawcza, instrukcje eksploatacji i konserwacji urzadzen

W ramach kontraktu wykonawca wykona dokumentacje powykonawczg. Dla zamontowanych
urzadzen Wykonawca dostawczy instrukcje DTR w jezyku polskim.

8.3. Dokumenty do odbioru obiektu budowlanego

Do odbioru Wykonawca dostarczy odpowiednie dokumenty:

- dokumentacje powykonawczg,

- certyfikaty i deklaracje zgodnosci na zabudowane materiaty i urzadzenia,

- dziennik robdt,

- wyniki pomiaréw kontrolnych, badan, préb i oznaczen laboratoryjnych,

- pozostate dokumenty, ktérych przygotowanie bedzie niezbedne w celu dokonania odbioru
koncowego i przekazania obiektu do eksploatacji.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Jesli zawarta umowa nie stanowi inaczej to podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana
przez Wykonawce za jednostke obmiarowgq ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robét.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji przedmiarowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, materiaty, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
Specyfikacjach Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych i w Dokumentacji Projektowe;j.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Przyjmuje sie, ze elementy robot zawarte w przedmiarze pokrywajg wszystkie potrzeby i zobowigzania
wymagajgce wypetnienia warunkéw umowy na roboty budowlane.

Podana w przedmiarze cena jednostkowa w szczegdlnosci winna obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- wartos$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzetu na teren
budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy), oraz robotami tymczasowymi i
instalacjami, ktore mogga okazac sie niezbedne,

- koszty posrednie, w sktad ktdrych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikéw nadzoru i laboratorium, koszty urzgdzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym
doprowadzenie energii i wody), roboty towarzyszgce, koszty dotyczace oznakowana robdt, koszty
wszelkich opracowan technicznych projektéw i rysunkéw uzupetniajgcych niezbednych dla realizacji
robot, koszty wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz remontu, ekspertyzy dotyczace
wykonanych robét, koszty gwarancji i ubezpieczen, oraz koszty zarzgdu przedsiebiorstwa Wykonawcy
iinne,

- zysk kalkulacyjny

- ogodlne ryzyko, koszty napraw i robdét w okresie gwarancyjnym, obcigzenia i obowigzki
wymienione w umowie na roboty remontowe, lub z niej wynikajace,

- koszty wykonania wszelkich czynnosci, oraz optaty i inne ptatnosci jakie mogg by¢ niezbedne
dla prawidtowego wykonania robdt budowlanych.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym Przedmiarze
Robdt jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zgdania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robdt objetych
tg pozycja przedmiarowa.
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Uwaza sie, ze cena za prace, ktérych nie przedstawiono w oddzielnych pozycjach, zostata ujeta w
innych cenach jednostkowych oferty.

Roboty opisane w kazdym elemencie robét winny byé wykonywane w sposéb kompletny opisany w
niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych, z zachowaniem jakosci i
zgodnie z wymaganiami Inspektora nadzoru.

Cena podana dla kazdego elementu robdt pokrywa wszystkie wymogi kompletnego wykonania prac.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Przepisy ogélne
. Ustawa z dnia 12 wrzesnia 2002 r. roku o normalizacji Dz.U. 2002 nr 169 poz.

13860bwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 8 wrzesnia 2015 r. w sprawie
ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy o normalizacji Dz.U. 2015 poz. 1483

. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych Dz.U. 2004 nr 92 poz. 881
Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 8 wrzesnia 2016 r. w sprawie
ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy o wyrobach budowlanych Dz.U. 2016 poz. 1570

. Ustawa z dnia 20 lipca 2017 r. - Prawo wodne Dz.U. 2017 poz. 1566 Obwieszczenie Marszatka
Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 9 listopada 2018 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu
ustawy - Prawo wodne Dz.U. 2018 poz. 2268

. Ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. o dozorze technicznym (tekst ujednolicony Dz. U. 2013r poz.
963,984, 1611 z 2014r poz. 822 z 2015r poz. 478)

. Ustawa z dnia 21 sierpnia 1997 r. o gospodarce nieruchomosciami (tekst ujednolicony Dz. U. z
2015r poz. 1774, 1777 z 2016r poz. 65)

. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (tekst ujednolicony Dz.U. z
2016r po. 191, 298

. Ustawa z dnia 26 czerwca 1974 r. Kodeks pracy Dz.U. 1974 nr 24 poz. 141 Obwieszczenie

Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 8 wrzesnia 2016 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego
tekstu ustawy — Kodeks pracy Dz.U. 2016 poz. 1666

. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach Dz.U. 2013 poz. 21 Obwieszczenie Marszatka
Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 7 listopada 2016 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu
ustawy o odpadach Dz.U. 2016 poz. 1987

. Ustawa z dnia 3.10.2008r. — o udostepnianiu informacji o Srodowisku i jego ochronie, udziale
spoteczenstwa w ochronie Srodowiska oraz o ocenach oddziatywania na sSrodowisko Dz.U. 2008 nr 199
poz. 1227 Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 9 lutego 2016 r. w sprawie
ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy o udostepnianiu informacji o Srodowisku i jego ochronie, udziale
spoteczenstwa w ochronie srodowiska oraz o ocenach oddziatywania na srodowisko Dz.U. 2016 poz.
353

. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2014r. poz. 1645, 1662
z 2015r poz. 1223, 1918)
. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. Dz.U. 1994 nr 89 poz. 414 Obwieszczenie

Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 7 czerwca 2018 r. w sprawie ogtoszenia jednolitego
tekstu ustawy - Prawo budowlane Dz.U. 2018 poz. 1202

. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody Dz.U. 2004 nr 92 poz. 880,
Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 14 grudnia 2016 r. w sprawie
ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy o ochronie przyrody Dz.U. 2016 poz. 2134

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 7 kwietnia 2004 r. zmieniajgce rozporzadzenie
w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie Dz.U. 2004
nr 109 poz. 1156, Objete tekstem jednolitym (Dz. U. z 2015 r. poz. 1422), z wyjgtkiem par. 2

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 21 kwietnia 2011 r. zmieniajgce rozporzadzenie
w sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie. (Dz.U. 2011 nr 99 poz. 573)
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. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1 pazdziernika 1993
r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy w oczyszczalniach sciekdw. (Dz. U. Dz.U. 1993 nr 96 poz.
437).

. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1 pazdziernika 1993
r. w sprawie bezpieczenrstwa i higieny pracy przy eksploatacji, remontowych i konserwacji sieci
kanalizacyjnych. (Dz.U. z 1993r nr 96 poz. 437).

. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robét ziemnych,
budowlanych i drogowych (Dz. U. z 2001r Nr 118 poz. 1263).

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. w sprawie aprobat i kryteriow
technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow budowlanych (Dz.U. 2014 oz. 1040)
. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 24 sierpnia 2016 r. w sprawie

wzoréw: wniosku o pozwolenie na budowe lub rozbidérke, zgtoszenia budowy i przebudowy budynku
mieszkalnego jednorodzinnego, oswiadczenia o posiadanym prawie do dysponowania nieruchomoscia
na cele budowlane, oraz decyzji o pozwoleniu na budowe lub rozbidrke Dz.U. 2016 poz. 1493

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.U.
2003 nr 120 poz. 1126).

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. 2002r nr 108 poz. 953)

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z 2003r Nr 47 poz.401).

. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczeristwa i higieny pracy (tekst jednolity Dz. U. z 2003r Nr 169, poz. 1650).
. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobéw
deklarowania zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym
(Dz.U. z2004r Nr 198, poz. 2041).

. Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z dnia 25 kwietnia
2012r. w sprawie ustalania geotechnicznych warunkéw posadawiania obiektéw budowlanych. (Dz. U.
z 2012r, poz. 463).

. Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 14 lutego 2012 r. w sprawie osnow
geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych. (Dz. U. z 2012r, poz. 352).
. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 4 listopada 2014 r. w sprawie standardéw

emisyjnych dla niektdrych rodzajéw instalacji, Zrédet spalania paliw oraz urzadzen spalania lub
wspotspalania odpaddéw (Dz.U. z 2014r poz. 1546)

. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $srodowiska. (Dz.U. 2013 poz. 1232, 1238,, z
2014r poz. 40, 47, 457, 822,1101, 1146, 1322, 1662, z 2015r, poz. 122, 151, 277, 478, 774, 881, 933,
1045, 1223, 1434, 1593, 1688, 1936, 2278 z 20166 poz. 266).

. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. z 199r
Nr 43, poz. 430).

. Zarzadzenie Ministra Zdrowia i Opieki Spotecznej z dnia 12.03.1996 r. w sprawie
dopuszczalnych stezen i natezen czynnikéw szkodliwych dla zdrowia, wydzielanych przez materiaty
budowlane, urzadzenia i elementy wyposazenia w pomieszczeniach przeznaczonych na pobyt ludzi
(Monitor Polski z 1996r, Nr 19 poz. 231).

10.2. Normy iinne

. PN-EN ISO 3834-1:2007 Wymagania jakosci dotyczgce spawania materiatdw metalowych.
Czesc¢ 1: Kryteria wyboru odpowiedniego poziomu wymagan jakosci
. PN-EN 1SO 3834-2:2007 Wymagania jakosci dotyczgce spawania materiatdw metalowych.

Czesc 2: Petne wymagania jakosci
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. PN-EN ISO 3834-3:2007 Wymagania jakosci dotyczgce spawania materiatdw metalowych.
Czesc 3: Standardowe wymagania jakosci

. PN-EN ISO 3834-4:2007 Wymagania jakosci dotyczgce spawania materiatdw metalowych --
Czesc 4: Podstawowe wymagania jakosci

. PN-EN ISO 17637:2011 Badania nieniszczgce ztgczy spawanych -- Badania wizualne ztgczy
spawanych

. PN-78/M-69011 Ztgcza spawane w konstrukcjach stalowych.

. PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru. Wymagania
podstawowe

. PN-H-74200:1998 Rury stalowe ze szwem, gwintowane.

. PN-81-B-10700.00 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania
przy odbiorze. Wspdlne wymagania i badania.

. PN-83-B-10700.04 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania
przy odbiorze. Przewody wody zimnej z poli(chlorku winylu) i polietylenu.

. PN-EN 12201-1:2012 Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania
wody oraz do ciSnieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej. Polietylen (PE). Cze$¢ 1: Postanowienia
ogolne

. PN-EN 1717:2003 Ochrona przed wtdérnym zanieczyszczeniem wody w instalacjach

wodociggowych i ogdlne wymagania dotyczace urzadzen zapobiegawczych zanieczyszczeniu przez
przeptyw zwrotny

. PN-EN ISO 9969:2016-02 Rury z tworzyw termoplastycznych -- Oznaczanie sztywnosci
obwodowej

. PN-EN 12201-2+A1:2013-12 Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do
przesytania wody oraz do cisnieniowe] kanalizacji deszczowej i sanitarnej -- Polietylen (PE) -- Cze$¢ 2:
Rury

. PN-EN 12255-1:2005 Oczyszczalnie sciekow. Czesé 1: Ogdlne zasady budowy.

. PN-EN 12255-3:2004 Oczyszczalnie Sciekdw. Czesé 3: Oczyszczanie wstepne.

. PN-EN 12255-9:2005 Oczyszczalnie Sciekow. Czesé 9: Kontrola zapachu i wentylacja.

. PN-EN 12255-10:2004 Oczyszczalnie Sciekdw. Cze$¢ 10: Zasady bezpieczenstwa.

. PN-EN 12255-11:2004 Oczyszczalnie Sciekow. Cze$¢ 11: Wymagane informacje ogdlne.

. PN-EN 12255-12:2005 Oczyszczalnie Sciekow. Cze$¢ 12: Sterowanie i automatyzacja

. PN-EN 12050-1:2002 Przepompownie sciekdw w budynkach i ich otoczeniu — Zasady budowy i
badania — Czes¢ 1: Przepompownie $ciekdw zawierajgcych fekalia

. PN-EN 12050-3:2002 Przepompownie sciekdw w budynkach i ich otoczeniu — Zasady budowy i

badania — Cze$¢ 3: Przepompownie $ciekdw zawierajgcych fekalia do ograniczonego zakresu
stosowania

. PN-EN 12050-4:2002, PN-EN 12050-4:2002/Ap1:2007 Przepompownie $ciekdéw w budynkach i
ich otoczeniu — Zasady budowy i badania — Cze$¢ 4: Zawory zwrotne do przepompowni Sciekow bez
fekalidw i z fekaliami.

. PN-EN I1SO 9905:2006 Wymagania techniczne dla pomp odsrodkowych -- Klasa |

. PN-EN 10088-1:2014-12 Stale odporne na korozje -- Cze$¢ 1: Wykaz stali odpornych na korozje
. PN-85/M-6975 — Wadliwos¢ ztagczy spawanych, oznaczenie klasy wadliwosci na podstawie
ogledzin zewnetrznych

. PN-EN ISO 5817:2014-05 Spawanie -- Ztgcza spawane ze stali, niklu, tytanu i ich stopéw (z
wyjatkiem spawanych wigzka) -- Poziomy jakosci wedtug niezgodnosci spawalniczych

. PN-EN ISO 5817:2014-05 Spawanie -- Ztgcza spawane ze stali, niklu, tytanu i ich stopéw (z
wyjatkiem spawanych wigzka) -- Poziomy jakosci wedtug niezgodnosci spawalniczych

. PN-EN 12201-2+A1:2013-12 Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do
przesytania wody oraz do ci$nieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej -- Polietylen (PE) -- Cze$¢ 2:
Rury

. PN-EN 1171:2015-12 Armatura przemystowa -- Zasuwy zeliwne
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. PN-EN 12266-1:2012 Armatura przemystowa -- Badania armatury metalowej -- Cze$¢ 1: Préby
cisnieniowe, procedury badawcze i kryteria odbioru -- Wymagania obowigzkowe

. PN-EN 12266-1:2012 Armatura przemystowa -- Badania armatury metalowej -- Cze$¢ 1: Préby
cisnieniowe, procedury badawcze i kryteria odbioru -- Wymagania obowigzkowe

. PN-EN 61386-1 2011 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewoddéw. Czes¢ 1:
»Wymagania ogdlne”.

. PN-EN 50274:2004 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Ochrona przed porazeniem
pragdem elektrycznym. Ochrona przed niezamierzonym dotykiem bezposrednim czesci
niebezpiecznych czynnych.

. PN-EN 62208:2011 Puste obudowy rozdzielnic i sterownic niskonapieciowych. Wymagania
ogolne.

. PN-EN 50310:2016-09 Stosowanie potgczen wyrdéwnawczych i uziemiajgcych w budynkach z
zainstalowanym sprzetem informatycznym.

. PN-EN 50368:2009 Wsporniki kablowe do instalacji elektrycznych.

. PN-IEC 60050-826:2007 Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Norma
wieloarkuszowa.

. PN-IEC 60364 PN-HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Norma
wieloarkuszowa.

. PN-EN 60439-1:2010 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Cze$¢ 1: Zestawy badane w
petnym i niepetnym zakresie badan typu.

. PN-EN 60439-3:2012 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Cze$s¢ 3: Wymagania

dotyczace niskonapieciowych rozdzielnic i sterownic przeznaczonych do instalowania w miejscach
dostepnych do uzytkowania przez osoby niewykwalifikowane. Rozdzielnice tablicowe.

. PN-EN 60446:2011 Zasady podstawowe i bezpieczedstwa przy wspédtdziataniu cztowieka z
maszyng, oznaczanie i identyfikacja. Identyfikacja przewodéw kolorami albo znakami
alfanumerycznymi.

. PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

. PN-EN 60598-1:2007 Oprawy oswietleniowe. Wymagania ogdlne i badania.

. PN-EN 60799:2004 Sprzet elektroinstalacyjny. Przewody przytagczeniowe i przewody
posredniczace.

. PN-EN 60898-1:2007 Sprzet elektroinstalacyjny. Wytaczniki do zabezpieczen przetezeniowych
instalacji domowych i podobnych. Czes$¢ 1: Wytaczniki do obwoddéw pradu przemiennego.

. PN-EN 60998-1:2006 Osprzet potfgczeniowy do obwoddw niskiego napiecia do uzytku
domowego i podobnego. Czes¢ 1: Wymagania ogdlne.

. PN-EN 61008-1:2013-05 Sprzet elektroinstalacyjny. Wytaczniki réznicowopragdowe bez

wbudowanego zabezpieczenia nadpragdowego do uzytku domowego i podobnego (RCCB). Czes$¢ 1:
Postanowienia ogdlne.
. PN-EN 61009-1:2013-06 Sprzet elektroinstalacyjny. Wytaczniki réznicowopradowe z
wbudowanym zabezpieczeniem nadprgdowym do uzytku domowego i podobnego (RCBO). Czes¢ 1:
Postanowienia ogdlne.

. PN-EN 61140:2016-07 Ochrona przed porazeniem prgdem elektrycznym. Wspdlne aspekty
instalacji i urzadzen.

. PN-EN 62305 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Norma wieloarkuszowa.

. PN-E-93207:1998/Az1:1999 Sprzet elektroinstalacyjny. Odgatezniki instalacyjne i ptytki

odgatezne na napiecie do 750 V do przewoddéw o przekrojach do 50 mm2. Wymagania i badania
(Zmiana Az1).

. PN-E-93208:1997 Sprzet elektroinstalacyjny. Puszki instalacyjne.

. N SEP-E-004 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

. PN-76/E-05125:1976 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.

. Wytyczne standaryzacyjne TAURON S.A.
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. Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych Wyd. WEMA 1997r. (pomocniczo — w zakresie
wymagan nieuregulowanych zadnymi przepisami)

ZALACZNIK:
Rzut reaktora — instalacja napowietrzajaca i mieszadta - lokalizacja
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